Résultas Obtenus

Chapitre IV

V.2 RESULTATSOBTENUESPAR LE CAO 2006

IV.2.A POUR UNE PUISSANCE UTILE Pu=4KW
IV.2.A.1Lesdimensions statoriques

IV.2.A.1.1 Lesdimensions principales

Des résultats obtenus par le logicie (CAO) pour des différentes valeurs de puissance et de

vitesse.
Uu=220V
2P=2 2P=4 2P=6 2P=8
L e diametre extérieur du stator Da (mm) 157.22 | 175.27 | 196.95 | 233.24
Le diamétre intérieur du stator D (mm) 85.69 | 113.96 | 15859 | 162.80
La longueur de I’entrefer L (mm) 120.10 | 105.52 | £INT75N 105.53
Le pas polaire T 134.60 | 89.50 %, i&00 | 63.93
La puissance transmise Pi (Kw) 510 40549% 58 | 637
L e rendement n(%) 086 | 0.8 | 082 | 0.82
Le facteur de puissance cosp 08) | 084 | 080 | 072
La hauteur de 1’axe de rotation H (mm$ 90_(; 180.00 | 112.00 | 132.00
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Résultas Obtenus

IV.2.A.1.2 Lesdimensions dela zone dentair

Chapitre IV

Nombre d’encoche statorique Z1 24 36 54 48
Le nombre d encoche par pole et par phase g1 4 3 3 2

L e pas dentaire cas des encoches montefil tz | 9.0119 | 0.0107 | 0.0098 | 0.0095
Le courant statorique Ilnom (A) | 7.88 8.61 923 | 10.29
Le coefficient de chute de tension Ke | 0.98 0.97 0.96 0.94
Le nombre préliminaire de spires W | 314 157 105 79
Nombre des conducteurs (I’encoche) Uen 33 61 71 121
Le pas dentaire t(mm) [ 1122 | 9.4 “#8d¥| 10.66
Le pas d'encoche Yz 12 9 [N 9 6
L’induction magnétique dans la culasse Ba (T) | 155 NS5 1.50 1.30
L’induction magnétique dans ladent Bzl (T) | 4 1.72 1.72 1.64
Largeur de ladent bbz1 (mm) E ) 5.22 4.19 6.01
La hauteur de la culasse Ha(mm)\, 21,99 | 1839 | 15.24 | 15.45
La hauteur de I’encoche Hen \hnn)__ 13.77 T 12.27 | 1544 | 19.77
La petite largeur de I’encoche RZ?Y‘m) _7 NG 5.17 3.92 4.95
La grande largeur de 1’encochg LBl (mmé~ _10_02 6.87 5.50 7.23
Largeur de I’ouverture de Ifenich. BF \1’1;7’1—1) 1.11 1.05 1.18 1.33
Largeur deladent gitéentrefer  Bzizm (MM) | 480 | 522 | 419 | 601
Largeur deladent cCwée gl asse E;_zlpn (mm) | 4.80 5.22 4.19 6.01
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Résultas Obtenus Chapitre IV
Le flux magnétique
D(wh) 2.00 2.00 2.00 2.00
Le nombre de voix
1 2 3 4
a
Lachargelinéaire
o 22177.00 25243.65 26465.19 27942.50
corrige Ac
Nombre de spire
- 132 183 213 242
corrigee Wc |
Lasection de ;
I"encoche réservée 49.33 27.06 35.54 | 66.34
Sen (mm?)
La section
d’isolation de 10.40 7.97 8.62 11.20
I’encoche Sis (mm?)
Le facteur de N
. 0.70 07e 0.70 0.70
remplissage kkr
Nombre de
conducteur 1 1 1 1
élémentaire nel
Le diamétre du fil D
isolé normalise 03 0.57 0.61 0.63
disnor (mmj
La sectigf du %!
. U 0.72 0.20 0.24 0.26
nNormaise qiy(min?)
Lggiametre
normaiise du fil 1.0 05 0.6 0.6
Dnutt (mm)
Ladensité du
10888533.79 | 21098336.70 12920690.40 10091535.83
courant Jd (A/m?)
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Résultas Obtenus

Chapitre IV

th;ar;r;irSeAj 136028905481.3 | 181497310602.7 | 185563257390.7 | 190490534131.5
Lacharge
lingaire A 22347.33 25260.34 26395.56 27946.33
Le coefficient de
bobinage KB1 0.95 095 0.95 0.95
L’induction
magnétique du 0.71 0.88 0.89 0.89
stator Bs(T)
Lalongueur de « U
Ientrefer 120.32 104.98 {1115 105.60
Ls (mm)
Le rapport
dimensionnel & 0.85 1.13 1.50 1.58
Le rapport de \
diamétre KD 0.57 058 0.72 0.73
Le pas N4
d’encoche B 0.83 U.78 0.78 0.83
Le facteur de S [0x
distribution kkd J.96 G906 0.96 0.97
Le facteur de _
raccourcissemery 0.97 0.94 0.94 0.97
kr |
Le fa€Nurile
bobifingé corrige 0.92 0.90 0.90 0.93
KB1ic
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Résultas Obtenus Chapitre IV

IV.2.A.2 Lesdimensionsrotoriques

La largeur de ’entrefer SiG (mm) | 040 0.27 0.21 0.19
Le nombre d’encoche rotorique Z2 19 28 51 44
Le diamétre extérieur du rotor D2 (mm) | 84.88 | 113.42 | 135.16 | 162.42
Lalongueur du noyau L2 (mm) | 120.32 | 104.98 | 111.15 | 105.60
Le pas dentaire T2 | 1403 | 1273 | 833 | 11.60
Le diamétre intérieur du rotor Dar (mm) | 36.16 | 40.31 | 4530 | 53.64
Le courant rotorique 12(A) | 27756 | 264.70 | 175,25, 245.25
Lasection delabarre SB (mnv¥) | 138.78 | 132.35 87—.62_F122.63
Ladensité du courant rotorique 32 (A/m?) | 200 | Lods] 200 | 200
Largeur de ladent rotorique bz2ro (mm) | .18 - 6.87 4.02 6.39
L’induction dans la dent Bz22(T) | £6) 1.67 1.89 1.67
Grande rayon R1I(mm) | 357 4" 284 | 218 | 264
Petite rayon R2(mm)\ 178 | @06 | 1.00 | 1.02
Hauteur de 1’encoche hg2, (i '\'—A) 7.64 r16.24 2214 | 27.44
L’induction dans le dos rotorique Bha) ;_5,' 151 0.91 0.64

Distance entre les centres glag ré /oris '

, 10.87 | 1592 | 19.11 | 22.78

Surface de lasectionfiransverSde  SEa{mm?) | g316 | 7654 | 69.84 | 96.03

Ladensité du counant 4ans lesarneaux
2.77 2.87 2.08 2.12

gan (A/m2)
Le coupdi Tt Bnsies anneaux lan (A) | 843.15 | 504.78 | 476.86 | 435.26
HamteuiNde 1’2ncoche hm2 (mm) | 1672 | 20.32 | 22.80 | 26.94

| Dargéir dedent cotéeculasse bzleu(mm) | 18 | 687 | 402 | 6.39

Largeur deladent coté entrefer  bzlfer (mm) | .18 6.87 4.02 6.39

La section de I’anneau San (mm?) | 304,38 | 207.20 | 228.98 | 205.34
Largeur de I’anneau Aan (mm) | 1456 | 816 | 804 | 6.10
Le diamétre de I’anneau Dan (mm) | 6782 | 9318 | 112.82 | 136.14
La hauteur de I’anneau Ban (mm) | 2090 | 2540 | 2849 | 33.68
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Résultas Obtenus

Chapitre IV

1V.2.B POUR UNE PUISSANCE UTILE Pu= 0.75KW

IV.2.B.1 Lesdimensions statoriques
IV.2.B.1.1 Lesdimensions principales

Des résultats obtenus par le logiciel pour des différentes valeurs de puissance et de vitesse.

U=220V
2P=2 | 2P=4 | 2P=6 | 2P=8
Le diamétre extérieur du stator Da(mm) | 12200 | 139.17 | 157.22 | 157.22
Le diametre intérieur du stator D(mm) | 6698 | 7984 | 97%1 | 105.23
Lalongueur de I"entrefer L(mm) | 5003 | 55.70. | 5832 |»68.82
Le pas polaire T | 10522 | 62710 N6 | 4132
La puissance transmise Pi(Kw) | 110 WMa25 N, 142 | 145
Le rendement n(% | 077 | 0./% | 075 | 075
Le facteur de puissance cosp | bas |. 077 | 066 | 063
La hauteur de 1’axe de rotation H (mnf) 71.0L_ 8600 | 90.00 | 90.00

Electrotechnique M’sila 2006

172



Résultas Obtenus

Chapitre IV

IV.2.B.1.2 Lesdimensions de la zone dentaire

Nombre d’encoche statorique Z1 24 36 36 36
Le nombre d encoche par pole et par phase gl 4 3 2 15
Le pas dentaire cas des encoches montefil tz | 9.0101 | 0.0076 | 0.0069 | 0.0064
Le courant statorique [1nom (A) 1.71 1.97 227 240
Le coefficient de chute de tension Ke 0.98 0.96 0/95 0.91
Le nombre préliminaire de spires W 314 187 105 79
Nombre des conducteurs (I’encoche) Uen 105 168 224 387
Le pas dentaire tL(mm) | 877 | 697" 'ab3w 918
Le pas d'encoche Yz 12 9 5 45
L’induction magnétique dans la culasse Ba (T) | 155 555 15 1.30
L’induction magnétique dans la dent Bzl (T) | 1,22 1.77 1.72 1.64
Largeur de la dent bbz1 (mm) 3} ‘ 3.55 4.41 5.00
La hauteur de la culasse Ha(mmn) 1656 | 1050 | 1036 | 9.38
La hauteur de I’encoche Hen (@7 | $1.40 \17.47 | 1539 | 16.61
Lapetite largeur de I’encoche B2¥mily 2a3 ~ 3.72 4.48 4.56
La grande largeur de I’encoche 1 ¢nm) A _3__ 14 6.42 7.50 7.08
Largeur de I’ouverture de 1’en ofhe BF (mn:\ S 1.01 5.24 1.32 1.22
Largeur deladent coié€entivfer Bzipy M) | 362 | 355 | 441 | 500
Largeur de ladent cttée culasse B2y (mm) 3.62 3.55 4.41 5.00
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Résultas Obtenus

Le flux

Chapitre IV

magnétique O (Wb)

Le nombre de voix

2.00

2.00

2.00

2.00

a

Lachargelinéaire

corrigé Ac

Nombre de spire

19583.31

22655.78

24116.00

24188.20

corrigée Wc

Lasection de

420

504

568

580.5

I’encoche réservée
Sen (mm?)

Lasection

32.63

55.72

72.83

| 53.76

d’isolation de
I’encoche

Sis (mm?)

6.85

8.23

Le facteur de

remplissage kkr
Nombre de

0.70

11.68

10.13

(0

' 0.70

0.70

conducteur
éémentaire nel

Le diamétre du fil

isolé normalise
disnor 4nm)

La segian ¢yl fid

0.48

0.49

0.44

0.32

normaiige gtt(mm?)

Le diamétre

0.15

0.16

0.13

0.07

normalisé du fil
Dnutt (mm)

Ladensité du

04

0.5

04

0.3

courant Jd (A/m?)

1124456.10

6180362.04

66244458.04

8879672.12
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Résultas Obtenus

Chapitre IV

thelr_r:ifq:a(lerge Aj 13062269443.7 | 171391840318.6 | 177061574317.7 | 177061574317.72
Lacharge
lingaire A 19706.64 22803.9 24145.51 2414551
Le coefficient de
bobinage KB1 0.95 0.95 0.95 0.95
L’induction
magnétique du 0.69 0.85 0.86 0.86
stator Bs (T)
Lalongueur de N Ox
Ientrefer 50.66 55.71 13.84 68.74
Ls (mm)
Le rapport
dimensionnel & 0.45 0.85 1.10 1.59
Le rapport de \
diamétre KD 0.57 0.€0 0.65 0.70
Lepas |
d’encoche B 0.83 778 ' 0.83 0.89
Le facteur de v )
distribution kkd 7.90 [885) 0.97 0.97
Le facteur de N
raccourcissemer| /097 0.94 0.97 0.99
kr |
Le fastgurye
bobifgas corrige 0.92 0.90 0.93 0.96
KBic
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Résultas Obtenus Chapitre IV
IV.2.B.2 Lesdimensionsrotoriques
La largeur de I’entrefer SiG (mm) | 32 0.19 0.15 0.12
Le nombre d’encoche rotorique 72 19 28 28 28
Le diamétre extérieur du rotor D2(mm) | 6635 | 7947 | 97.41 | 104.98
Lalongueur du noyau L2(mm) | 5006 | 55.74 | 58.84 | 68.74
Le pas dentaire T2 1097 | 892 | 1093 | 11.78
Le diametre intérieur du rotor Dar (mm) | 2827 | 3201 | 36%5 | 36.16
Le courant rotorique 12(A) | 186.24 | 156.25 | 13550 (\201.46
Lasection delabarre SB (Mn?) | 93.11 | 78.12 [N9429 | 100.73
Ladensité du courant rotorique ~ J2 (A/m?) | 200 ldooo ™ 200 | 200
Largeur de ladent rotorique bz2ro (mm) | 465 3.90 5.53 6.42
L’induction dans la dent Bz22 (mm) | ( _é-, 210 1.76 1.64
Grande rayon RL(Mm) | 288/ 238 | 260 | 260
Petite rayon R2(pm), [*a45 <100 | 101 | 102
Hauteur de 1’encoche hés (n._“n\_ 5.75 N 754 | 1237 | 16.16
L’induction dans le dos rotorique 31 (1) 0§4 2.07 1.06 0.66
Distance entre les centresledrayens T
hLy 8.49 1231 | 1414 | 1414
Surface delasectior{ transvgrsdle  SBeAmm?) 5263 | 52.17 | 63.30 | 63.38
La densitédiu couraetans kes anneatix
e (A2} 294 | 249 | 247 | 264
Le cogant dans fes anneaux lan (A) | 565.67 | 351.00 | 285.81 | 232.16
Béutr & Yencoche hm2 (mm) | 1329 | 16.19 | 18.26 | 18.26
Ladeur dedent cotéeculasse bzlcu(mm) | 465 | 391 | 553 | 642
Largeur de ladent coté entrefer  bzlfer (mm) | 465 3.01 5.53 6.42
La section de I’anneau San (mm?) | 192.63 | 141.23 | 115.45 | 88.0
Largeur de I’anneau Aan (mm) | 1159 6.98 5.06 3.86
Le diamétre de I’anneau Dan (mm) | 5275 | 62.85 | 79.03 | 86.86
La hauteur de I’anneau Ban (mm) | 1661 | 2024 | 22.82 | 22.82
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Résultas Obtenus Chapitre IV

IV.2.C POUR UNE PUISSANCE UTILE Pu=11KW et 20KW
IV.2.C.1Lesdimensions statoriques
IV.2.C.1.1 Lesdimensions principales

Des résultats obtenus par le logiciel pour des différentes valeurs de puissance et de vitesse

U=220V
Pu=11 kw Pu= 20 kw
2P=2 | 2P=4 | 2P=6 | 2P-=8
Le diametre extérieur du stator Da(mm) | 28455 | 284.55 | 321.70 | 359.32
Le diamétre intérieur du stator D (mm) | 13060 | 163.25 | 221 4% | 254.24
La longueur de I’entrefer L(mm) | 8065 | 111.51 1(—5_(.5_ 166.84
Le pas polaire T 205.15 | 42820 11596 | 90.84
La puissance transmise Pi (Kw) | 1354 | 13%6 | 2510 | 26.14
Le rendement n(%) ).8¢ 088 | 0.89 | 0.89
Lefacteur de puissance Ccosp 091/ 088 | 087 | o082
La hauteur de ’axe de rotation H (mem) 160 4 _160 180.00 | 200.00
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Résultas Obtenus Chapitre IV

IV.2.C.1.2 Lesdimensions dela zone dentaire

Nombre d’encoche statorique Z1 36 48 72 72
Le nombre d encoche par pole et par phase gl 6 4 4 3

Le pas dentaire cas des encoches montefil tz | 90151 | 0.0124 | 0.0119 | 0.0112
Le courant statorique IInom (A) | 20,80 | 2151 | 39.23 | 41.42
Le coefficient de chute de tension Ke 0.99 0.98 0.97 0.96
Le nombre préliminaire de spires W 314 157 105 79
Nombre des conducteurs (I’encoche) Uen 21 35 26 38
Le pas dentaire t(mm) [ 1140 | 1086 L ‘9@6™ 11.00
Le pas dencoche Yz | 16 | /17N 9906 | 7.002

L’induction magnétique dans la culasse Ba (T) | 1.50 %0 1.40 1.15

L’induction magnetique dansladent Bzl (T) | £ /% 1.67 1.07 1.67

Largeur de ladent bbzl (mm) | 508 4 503 | 474 | 547
La hauteur dela culasse Ha(mm)¥, 3592 | 0315 | 2263 | 24.44
La hauteur de I’encoche Hen () 41.06 1'_37.50 2748 | 28.20
La petite largeur de I’encoche R2 an) ;_% 6.06 5.17 5.90
La grande largeur de I'encoche . (B (mm) : 13_51 1056 | 7.32 8.08

Largeur de I’ouverture de 12 nOfchd’ BF (mmT 1.92 1.84 1.57 1.59

Largeur de ladent cglée entreder Bzigm(MM) | 505 | 503 | 474 | 547

Largeur de ladent cotée ciiasse B,:Zpri (mm) | 505 5.03 4.74 5.47
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Résultas Obtenus

Le flux

Chapitre IV

magnétique ®(Wb)

Le nombre de voix

2.00

2.00

2.00

2.00

a

Lachargelinéaire

corrigé Ac

Nombre de spire

36651.26

33691.67

33638.08

33514.78

corrigée Wc

Lasection de

126

140

104

114

I’encoche réservée
Sen (mm?)

Lasection

305.73

215.98

93.48

103.05

d’isolation de
I’encoche

Sis (mm?)

38.88

33.87

Le facteur de

remplissage kkr

Nombre de

0.70

23.11

23.63

0.70

0.70

conducteur
éémentaire nel

Le diamétre du fil

isolé normalise
disnor 4nm)

La saCian e fid

1.65

1.49

1.65

1.39

normeige gtt(mm?)

Le diamétre

191

1.54

191

1.33

normalisé du fil
Dnutt (mm)

Ladensité du

16

14

1.6

1.3

courant

Jd (A/m?)

2721465.36

3494709.8

6842226.16

7802950.97
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Résultas Obtenus Chapitre IV
Lacharge
. .| 182170842734.64 | 182170842734.64 | 199205465219.53 | 21423358343.74
thermique Aj
Lacharge
. 36739.64 33688.79 33132.97 34337.04
linéaire A
Le coefficient de
bobinage KB1 0.95 0.95 0.92 0.92
L’induction
magnétique du 0.74 0.76 0.80 0.80
stator Bs(T) |
Lalongueur de o
Ientrefer 80.37 110.86 162N7 169.00
Ls (mm)
Le rapport
: . 0.38 0.83 1.36 1.60
dimensionnel A
Le rapport de \
o
diamétre KD 0.48 ).60 0.72 0.74
Le pas N
d’encoche B 0.83 0.83 0.83 0.78
Le facteur de " [0
distribution kkd 0.96 0.96 0.96 0.96
Le facteur de _
raccourcissemerfy 0.97 0.97 0.97 0.94
kr |
Le fa€urale
bobiriggé€ corrigé 0.92 0.92 0.92 0.92
KB1ic
IV.2.C.2 Lesdimensionsrotoriques
La largeur de I’entrefer SiG (mm) | 62 0.38 0.35 0.30
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Résultas Obtenus Chapitre IV

Le nombre d’encoche rotorique Z2 28 38 58 58
Le diametre extérieur du rotor D2 (mm) | 129.37 | 162.48 | 220.78 | 253.64
Lalongueur du noyau L2(mm) | 80.37 | 110.86 | 162.47 | 165.00
Le pas dentaire T2(mm) | 1452 | 1343 | 11.96 | 13.74
Le diametre intérieur du rotor Dar (mm) | 65.45 6545 | 7399 | 82.64
Le courant rotorique 12.(A) | 47953 | 398.44 | 349.46 | 378.25
Lasection delabarre SB (mm?) | 23977 | 199.22 | 174.73 | 189.13
Ladensité du courant rotorique  J2 (A/m?) 2.00 2.00 2.00 2.00
Largeur de ladent rotorique bz2ro (mm) 4.82 3.74 3% 5.15
L’induction dans la dent Bz22 (mm) | 230 288 P 220
Grande rayon R1(mm) | 452 &5 X 414 | 430
Petite rayon R2(mm) | 2014 %00 ° 200 | 201
Hauteur de I’encoche he2 (mm) | 20 845 | 2659 | 3556

L’induction dans le dos rotorique Bj (T) 1ﬂ 4 286 1.00 0.68

Distance entre les centres des rayons

32.10 | 39.37 | 4233
h]-pri (mm)

’ 22.41 |

Surface de la section transversale SBc (ra?)™ 14 68_ 254.33 | 274.93 | 302.65

Ladensité du courant dans les anfleatx
2.16 1.30 1.05 1.04

Jan (A/m2)
Le courant dans les apfieaux 50)(A) | 2141.45 | 1210.38 | 1080.04 | 879.78
Hauteur de 1’encoch¢ hm2 (mm) | 30.24 40.07 46.81 | 49.94

Largeur de defit cgtée culasse -\ “bzlcu (mm) 4.82 3.74 3.62 515

Largeur dada fnt coté entréfer — bzifer (mm) | 4.2 374 | 364 | 515

La seciign de "anneau San (mm?*) | 99364 | 930.83 | 1023.74 | 848.13
| argghr deanncau Aan (mm) | 2629 | 1889 | 17.50 | 1359
| Le digmetre de I'anncau Dan (mm) | g7.38 | 119.75 | 172.27 | 202.73

La hauteur de I’anneau Ban (mm) | 37.80 50.08 5851 | 62.43

V.3 MESURE LES DIMENSIONS DU STATOR
Pu=4Kw 2P=4
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Résultas Obtenus

Chapitre IV

Pu=0.75 Kw 2P=2

Le diamétre extérieur du stator Da (mm) 171
Le diamétre intérieur du stator D (mm) 108
Nombre d’encoche statorique Z1 36
Le pas dentaire t; (mm) 10
La hauteur de la culasse Ha (mm) 16
La hauteur de I’encoche Hen (mm) 15.5
Largeur de ladent cotée entrefer Bz1opi (Mm) 6
Largeur de ladent cotée culasse Bzipi (MmM) 5
Largeur de I’ouverture de 1’encoche BF (mm) {
La petite largeur de I’encoche B2 (mm) 5N
La grande largeur de I’encoche B1 (mm) ’a
L e diamétre extérieur du stator Da (ngim); 136
L e diamétre intérieur du stator D (mm) || 78
Nombre d’encoche statorique Z1 24
Le pas dentaire sml1 M) 10
La hauteur de la culasse Ha(mm) - 16.5
La hauteur de I’encoche TN, et (mm) | 135
Largeur de ladent cotée entrefer N, B0y (AAR) 4
Largeur deladent cotée culasse o, | Bzy,4m) 4
Largeur de I’ouverture de I’encock: 4 . BF (mm) 2
La petite largeur de I’encoche 4 ~ (B2 (mm) I
La grande largeur de I’egCoche B1 (mm) 9

Comparaison desrésultets:

A partir d&s résultats tirés.Gewnotre logiciel C.A.O 2006 et les résultats obtenues du

logiciel CA.C¢2005 on révarque une amélioration importante et positive surtout au

niveali du diainetre intérieur du stator la ou le développement est effectué et d’autre part

la5 reultead mesurées (échantillons existent dans le marché) sont pratiquement les

meées résultats obtenues par notre logiciel, ce qui montre une concordance suffisante,

alors a notre avis ce logiciel (CAO 2006) est efficace pour le calcul des dimensions

rotoriques et statoriques des machines asynchrones a rotor en court circuit dans tous les

régimes de fonctionnement (type de protection |P44) suivant la gamme de puissance et la

vitesse choisi pour I’acier 2013.
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Chapitre IV

Résultas Obtenus

V.4 Comparaison des courbes a partir lesrésultats de CAO2005 et CAO
2006 { la puissance en fonction de diamétr e statorique}a chaque nombre

de paire de pbles

Comparaison

200

1Na1181xa Inallaiul a1dwelq

La puissance utile (Kw)

=2

Nombre de paire de pbles.2P

83
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Chapitre IV

Résultas Obtenus

30

La puissance utile (Kw)

Comparaison

|
I
I
L T-
| | | |
| | | |
| | | | |
I I I I I
I I I I
I I I I I
| | | | |
| | | |
| | | | |
I I I I I
I I I I I
| | | | | o
o o o o o o o
N o @ < N o 0
N N - — — — -
mJU__OHme Jnalislul aJlgwelq Q

=4

Nombre de paire de pbles: 2P
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Chapitre IV

Résultas Obtenus

30

1
La puissance utile (Kw)

*\’ 10

260
240p---------—--
220p------------

[}

|

|

I

I
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Résultas Obtenus Chapitre IV

Comparaison
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INTSRPRETATION :

D’apres les courbes (Dint=f(Pu)) obtenues on peut constaté que les résultats trouvées
sont plus proche de celles mesurées sur quelques machines existants dans le marché.
Par exemple dans le cas de (2P = 4) et (Pu = 4KW) on trouve que le diametre intérieur du
stator égal a (113.96 mm). Ce résultat converge beaucoup plus alavaleur réelle mesurée
qui égae a (108 mm), et on voit encore gque nos résultats sont améliorés par rapport aux
résultats obtenus par le logiciel C.A.O 2005, et cette différence vient du faite que notre
travail tient compte de 1’effet de la saturation du circuit magnétique, alors que le logiciel

C.A.O 2005 est ne donne que des résultats préliminaires.
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Résultas Obtenus Chapitre IV

CONCLUSION GENERALE

La conception assistée par ordinateur (CAO) est une technique dans laguelle, on
associe I’homme et la machine pour former une équipe capable de résoudre des problémes de

conception nouveaux exige des solutions originales.

D’apres les résultats obtenus, la CAO a montrée son efficacité dans le calcul de

dimensionnement des machines électriques.

Dans notre travail on a considirer que le facteur de distribution, et le facteur de

saturation se changent a chaque fois que les donnees d execution se changesat.

Une comparaison de quelques dimensions (mesurables) #ew, ragteurs industriels
existent sur le marché avec celles obtenus par notre logi€.e, mwgntre une concordance

satisfaisante. Ce ci prouve a notre avis 1’efficacité du logiciel et la ta¢thode de calcul.

Ce logiciel est congu pour saisir le minimun: n¢cessaire de donné d’une machine

asynchrone, pour avoir comme résultat toutes les Gimensiolis de gette machine.
Notre etude est faite de maniére a accej te’une éventuglle extension telle que :
L’augmentation de la gamme de puissgiiCi:
L’augmentation de la gamme de Yitesse ,
L’utilisation d’autres typ€s de paatection.

Ces résultats facilingnt sar la suite le calcul éectrique tel que le diagramme circulaire,
le schéma équidaenty calcul despertes, voir méme visualisation d'une géométrie de la

machine ava€i&aDaametres calcul és.
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